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B
REX 8 in 1 Robot Kiti Nedir?

REX, Robotistan Ar-Ge ekibi tarafindan gelistirilen bir egitim robot setidir.
REX 8 in 1 robot seti, ESP32 altyapisini kullanarak REX Anakarti ile devre
kurulumundaki baglanti ve kablo karisikigi gibi zorluklari ortadan kaldirir.
Ayni zamanda Arduino IDE, Thonny IDE ve MicroBlocks IDE, kullaniciya
programlamada buiyuk bir esneklik saglar.

REX anakarti, 8 in 1 setindeki robotlarin mekanik ve elektronik kurulumunu}
kolayca yapmak tzere tasarlanmis 6zel bir anakarttir. Bu kart, ESP32E ‘
islemcisini kullanmaktadir ve REX 8 in 1 setinde kullanilan tim modiilleri bir
kablo ile devreye baglamak icin konektdrlere sahiptir.

ARMBOT

ArmBot, REX robotlarindan biridir ve cevresindeki nesneleri
uzaktan kontrol ile bir noktadan digerine tagiyabilir. ArmBot'taki
robot kol, 3 adet servo motordan olugur. ArmBot, yukari, asagi,
sag ve sol olmak tzere 4 farklh eksen Uzerinde hareket edebilir,
bdylece hareketleri ile zor ulagilan alanlardaki nesnelere dahi
kolayca erigebilir.
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BALANCEBOT

BalanceBot, REX kart Gzerindeki ivmedlger sayesinde fiziksel
mudahalelere ragmen dengeyi koruyabilen 6zel bir robotudur.
BalanceBot'u, dengenin saglanmasi gereken durumlarda
kullanabilirsiniz.

OMNIBOT

OmniBot, 6zel omni tekerlekleri sayesinde herhangi bir dénme
hareketi olmaksizin her noktaya kolay erisim saglar. OmniBot'u
kullanarak, zor ulasilan noktalara ¢ok kolay bir sekilde
ulasabilirsiniz.
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ROVERBOT

RoverBot, paletli yapisi sayesinde zorlu arazi kosullarinda
rahatga hareket etmenizi saglayan bir REX robotudur. Diger REX
8in1 robotlari gibi, RoverBot'u isterseniz uzaktan kontrol edebilir
veya 6zel bir kodlamayla otonom hareket etmesini
saglayabilirsiniz.

SONICBOT

SonicBot, lzerindeki mesafe sensorl sayesinde etrafa ses
dalgalar yayarak nesneleri tespit edebilir ve algiladidi degerlere
gore mekanik 6zelliklerini kullanarak farkli islevier gerceklestirebily.
SonicBot'u kullanarak engellerden kacgabilirsiniz. SonicBot'u,
cevredeki nesneleri tespit etmeniz gereken gdérevler igin
kullanabilirsiniz.
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SUMoBoT

SumoBot, HC-SR04 mesafe senséri ve ¢izgi takip sensoéri
sayesinde yaris pistindeki diger nesneleri tespit eder. Cizgi takip
sensorl sayesinde SumoBot, pist lizerinde nesnelerin olup
olmadigini tespit eder ve onlari pist disina ¢ikarir.

TRACKERBOT

TrackerBot, ¢izgi takip sensérl sayesinde kizildtesi isik yayarak
cevresindeki siyah cizgileri takip eder. TrackerBot'un, ¢izgilerle
olusturdugumuz yolda istedigimiz gérevleri otonom bir sekilde
gerceklestirmesini saglayabiliriz. Ayrica kodu degistirerek
TrackerBot'un takip ettigi rengi de degistirebiliriz.




WiBoT

WiBot, otonom slrUs icin herhangi ekstra bir sensér icermeyen ve
yalnizca uzaktan kontrol imkani sunan bir REX 8in1 robotudur.
WiBot'u kolayca bir akilli telefonla kontrol edebilirsiniz.”
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REX Anakart
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J s

8 in 1 robotlarinin kurulumununda REX Anakarti, dért motor surticlsul, servo motor konektorleri, HC-SRO4, cizgi
izleyen ve MPU6050 sensdrlerinin baglantilari yapilir ve bunlar igin bazi baglanti konektérleri, anakarta entegre
edilmis bir buzzer ve anakart i¢cine entegre edilmis bir anahtara sahiptir. Ayni zamanda devreye harici olarak
baglanacak bir 12V pil i¢cin baglanti portuna sahiptir.
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REX Anakarti ile Arduino IDE Arasindaki Baglanti

Arduino Nedir?

Arduino icin Entegre Gelistirme Ortami (IDE), C ve C++ dillerinde yazilmis, gapraz
platform yazilimli bir uygulamadir (Linux, macOS, Windows icin). Arduino uyumlu
kartlara program yazmak ve ytklemek igin kullanilir. Ayni zamanda Gglnct taraf
cekirdeklerinde ve gelistirme kartlarinda da kullanilir.

Arduino IDE Nasil Kullanilir?

rbt.ist/ardu
Tarayicida https://www.arduino.cc/en/software acalim.
—k

(& & https://www.arduino.cc/en/software

Arduino IDE 2.0.2

Kodu
Tara

DOWNLOAD OPTIONS

Windows Win 10 and newer, 64 bits

Windows MsI installer
Windows zIP file Kendi sistemini segerek, Arduino IDE
programini indir.

Linux Applmage 64 bits (X86-64)
Linux zIP file 64 bits (X86-64)

macOS 10.14: “Mojave” or newer, 64 bits
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REX Anakarti Arduino IDE ile Nasil Kullanilir?

(@ sketch_jun12a | Arduine IDE 2.1.0
File Edit Sketch Tools Help
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Serial Monitor Ctrl+Shift+M
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CPU Frequency: "240MHz (WiFi/ET)" » Deneyap Gelistirme Kartlari » S}fstems
Core Debug Level: "None® > esp3z »
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s Rl ' ESP32 Dev Board, ESP32-52 Dev
Flash Freguency: “80MHz" > ;
Board, ESP32-53 Dev Board.,...
Flash Mode: "QI0" » !
Flash Size: "4MB (32Mb)" » M C re ”-II D
JTAG Adapter: *Disabled” >
Arduin Runs On: "Care 1" » 2[] g. L NST“LL
Partition Scheme: "Default 4MB with spiffs (1.2MB APP/1.5MB SPIFFS)" » )
PSRAM: “Disabled” » A
Upload Speed: "921600" >
Programmer »
Burn Bootloader




@ sketch juniza | Arduino DE21.0
Fle Edt Sketcn Tod Help

B0sRDS
esp32
Type:

esp3zt
Systems

Auto Format
Archive Sketch
Manage Lirares.
Sera Monitor

SerialPlotter

WHT0T/ WIFNINA Firmwre Updater
Uplosd S Root Certificates

Cuteshitt

CortashifteM

|

Boards

Board: 'ESP32 Dev Module”

ubloxN
53), Adal
Moreinf

208

o
Getourd o

CPU Frequency 240Nz WFIETY rY
Core Debug Leveh ore

e Al Before St Uloss ‘Db

e un On “Core 1
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i Mode: Q0"

s Sz 41 G2y

TG Adaper Dbl

ArinaRunsOnc Core 1

Parion Scheme: Defa &M ich i 2B A99/13VB SPEFSY
PSRAM Dbl

Uplosd Spec 21600

Programmer
Bur Booticader

Boarcs Manager.
Arduin AVR Boards.

Arduing e OS R92040 Bosrs
espi2

Rerpoery P PIec/RP2040

£593253 Dev Module
ESP32C3 Dev Module
£593252 D Module

Curleshif-B
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£5932 Dev Module
E5P32-WHOOM-DA Nodule ]
£5932 Wrover Module
£5P3201C0-D4
£5P32-53-ox
£5P22-53.U58.0T6

£5P3253 CAM ICD

£593252 Natve Use

£5932 Wrover Kit (ol versions)
UM TiypicO

UM festhers2

UM Festhers2 Neo

UM Tinys2

UMaMP

UM T3

UM pROS3

UM Festherss

5001 Utavt

LiyGo T-Display-s3

micras2

Magictit

Turta T Node

TT60 LoRa32-0LED

TG0

TI60 T7 V1.3 Mini32

(& sketch_jun12a | Arduino IDE 2.1.0

File Edit

Sketch Tools Help
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void set

/1 put

Serial

void looj
/1 put

up() {

your setup code here, to run
.begin(966a);

p() {
your main code here, to run
println("REX Main Board");

n



Rex DOC E Shop.robotistan/Rex



