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SumoBot

SumoBot, éniinde bulundurdugu rampasi, mesafe sensdri ve gizgi izleyen sensdri sayesinde pist Gzerindeki
cisimleri pistin digina ¢ikarmay! amaglayan REX robotudur.

Peki SumoBot Nasil Calisir?

SumoBot, dniinde bulunan mesafe senséri sayesinde etrafta bulunan cisimleri/robotlari algilar O yéne dogru
hareket ederek 6niinde bulunan rampa sayesinde cisimleri/robotlari pist disina ¢ikartana kadar sirikler.

Mesafe Sensdrl ¢ m me = w o

Cizgi izleyen Sensér 4= = = =

SumoBot, pist igerisinde olup olmadigini altinda bulunan gizgi izleyen sensér sayesinde tespit eder. Cizgi izleyen
sensorde iki adet IR alici-verici bulunmaktadir. Bu IR alici-verici sensérlerden yayilan iginlar farkl renkteki
zeminlerde farkl degerler vermektedir. Bu deger farkliliklari SumoBot un pistin igerisinde olup olmadidini tespit

etmesini saglamaktadir.
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Kurulum Adimlan

’—. HC-SR04 Donusturtci Karti
REX 8in1 Anakarti DC Motor 4 adet

I_. TCRT5000 '

HC - SR04 Gizgi izleyen Modiilu

SumoBot icin Gerekli Malzemeler

# M3 Somun 16 adet

# M3 x 6 mm Vida 4 adet
# M3 x 8 mm Vida 16 adet

# M3 x 12 mm Vida 6 adet

M3 x 30 mm Vida 8 adet

i i Palet Baklasi 57 adet _—. M3 x 25 mm Disi - Disi Plastik aralayici

8 adet

E—l M3 x 20 mm Disi - Disi Aralayici 12 adet
.—IDC Motor Hub'l 4 adet & # M3 x 6 mm Disi - Erkek Aralayici 4 adet

[m # M2 x 8 mm Ahsap Uglu Vida 4 adet
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Pleksi Parcalar

R3 8 adete—

R10 2 adet

R4 o Q;Q o
0

0 R8 8 adet

-

p——

R9
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R3 2 adet »—‘
f

R2
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M3 Somun 2 adet

TN
=~

M3 x 30 mm Vida 2 adetoJ

’ Ayni adimlari diger DC
motorlar igin uygulayiniz.
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B x 8 mm Vida 45adet
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M3 x 25 mm Disi - Disi Aralayici 4 adet
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\—- M3 x 8 mm Vida 4 adet



M3 x 25 mm Disi Disi Aralayici 4 adet »—‘

M3 x 8 mm Vida 4 adet

—* M3 x 12 mm Vida 2 adet

]
- =
T Slot birlestirmesi igin ilk 6nce .
M3 somun'u gérseldeki gibi yuvaya
yerlestirdikten sonra M3 x 12 mm
vida ile sikin.
~

N e R102 adet

M3 Somun 2 adet
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M3 x 20 mm Disi-Disi aralayici 3 adet

DC Motor Hub

M3 x 8 mm Vida 3 adet ( Plastik vida)

M3 x 8 mm Vida 4 adet

R1
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M3 x 8 mm Vida 3 adet ( Plastik vida ) e——

Tekerlerin tizerindeki disliler karsilikh olarak denk gelmiyorsa,
M2 x 8 mm Ahsap Uclu Vida Tekerlek pargalarindan birini ters gevirip montajini yapin. Bu yontem

sorunu gozecektir.
lE =
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Ayni adimlari diger DC
motorlar igin uygulayiniz.




M3 x 8mm Vida 4 adet ( Plastik )

REX Anakarti

. M3 x 6 mm Erkek - Disi Aralayici
4 adet ( Plastik )

Olasi kisa devre problemlerini
onlemek icin Anakart lutfen plastik
aralayici ve vidalar ile sabitleyiniz.

M3 x 12 mm Vida 2 adet

HC-SR04

M3 Somun 2 adet

Pargalarin montajini yaparken
HC-SRO04 {izerindeki pinlerin |
yukari dogru oldugundan
emin olun.
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MOTOR 2

MOTOR 4

MOTOR 1

MOTOR 3
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Devre Semasi

Pleksi pargalar kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gdsterildigi sekilde yapabilirsiniz.

TCRT5000(Takip Sensérii Yuvasi igin)

HC-SR04 ile Donustirici
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REX Anakart Pin Diyagram

AGCMA/KAPAMA R .

Sepnnnnne

' dl Ultrasonik Sensér
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BUZZER
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Arduino Kodlari

Kodun tamamina ve gerekli
olan kutuphanelere gitmek
icin QR kodu okutunuz.










