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SonicBot

SonicBot, gévdesindeki HCSRO4 (Mesafe Sensérl) sayesinde dniindeki cisimleri tespit ederek, yapacadi
hareketlere karar veren REX robotudur. HCSR04 mesafe sensérinin déndstriclsind kullanarak REX karti
Uzerinde bulunan konektdre tek bir kablo yardimiyla mesafe sensériinin baglantisini rahat¢a yapabilirsiniz.

SonicBot Cevresindeki Cisimleri Nasil Tespit Eder?

SonicBot, gévdesinde bulunan HCSR04 mesafe sensodrlu sayesinde dnundeki cisimleri tespit eder. HCSRO
mesafe sensérii GND, VCC, Trig ve Echo olmak (zere 4 adet pin bagdlanti noktasina sahip olan bir input (girdi)
sensorudur.Trig pininden gonderilen ultrasonic dalganin echo pinine geri dénme suresi kullanilarak sensér ile
énundeki cisim arasindaki mesafe dlgultr.
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Kurulum Adimlari

DC Motor 4 adet
REX 8in1 Anakarti \

HC-SR04 Doniistiiriict Karti

Sari DC Motor Tekerlegi

4 adet N

SonicBot icin Gerekli Malzemeler

HC - SR04

§ # M3 Somun 10 adet
h & M3 x 6mm Vida 4 adet
# M3 x 8 mm Vida 16 adet

# M3 x 12 mm Vida 4 adet

M3 x 30 mm Vida 8 adet

_—l M3 x 25 mnm Disi - Disi Aralayici 8 adet
-—l M3 x 25 mm Erkek - Disi Aralayici 4 adet

- & M3 x 6 mm Erkek - Disi Aralayici 4 adet
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Pleksi Pargalar
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Rl L DC Motor
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M3 Somun 2 adet

3
. ]

M3 x 30 mm Vida 2 adet

Ayni adimlari diger
kisimlar igin uygulayiniz.
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’—~ M3 x 25 mm Disi - Disi Aralayici 4 adet
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M3 x 8 mm 4 adet
M3 x 25 mm Disi - Disi Aralayici 4 adet '—‘

M3 x 8 mm Vida 4 adet
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,—' M3 x 6 mm Vida 4 adet ( Plastik )| M3 x 8 mm Vida 4 adet ( Plastik )~—‘
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REX 8in1 Anakarti

M3 x 25 mm Erkek - Digi Aralayici 4 adet *

M3 x 6 mm Erkek - Disi Aralayici 4 adet z . ' '
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M3 x 12 mm Vida 2 adet M3 Somun 2 adet

HC-SR04

Pargalarin montajini yaparken
HC-SR04 Pinlerinin yukari dogru
oldugundan emin olunuz.
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MOITOR 2

MOTOR 3
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Devre Semasi

Pleksi pargalar kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gdsterildigi sekilde yapabilirsiniz.

HC-SR04 ile Donistiriict

MOTOR 1




REX Anakart Pin Diyagrami
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Arduino Kodlar

SonicBet ino

trigPi
int echoPin

W

LRFS

Bw oo

LeRELRE

% ‘ ) ) o Kodun tamamina ve gerekli
o ‘ olan kutuphanelere gitmek
ok et icin QR kodu okutunuz.

a(echoPin, INPUT);

HotorAl, OUTPUT);
Motoraz, OUTRUT);

36 ode (MotorBl, OUTPUT);
37 Fode (HotorB2, OUTPUT);
38

EL| pinMode (MotorCl, OUTPUT);
48 lode(Hotor2, OUTPUT);
a1

22 otorD1, OUTPUT
43 ode(MotorD2, OUTPUT);
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