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RoverBot

RoverBot, diger REX robotlarindan farkl olarak hareket mekanizmasinda palet kullanir. Paletli yapisi sayesinde
engebeli arazilerde diger REX robotlarina gére hareket kabiliyeti daha fazladir.

Paletli Araclarin Diger Arclara Gore Avantajlar

Engebeli arazilerde diger araglara gére daha rahat hareket eder ¢linkii hareketi saglayan kismin ylizey
alani daha genistir.

Diger araglara gére daha dik rampalara tirmanabilir ¢linkl paletleri sayesinde zemine daha iyi tutunur.
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Kurulum Adimlari

RoverBot igin Gerekli Malzemeler

HC-SR04 Dondisturicu
REX 8in1 Anakarti ‘

’—' DC Motor 4 adet
I

# M3 Somun 16 adet

HC - SR04

# M3 x 6 mm Vida 4 adet

# M3 x 8 mm Vida 16 adet

A—- Bakla Seti 52 adet

& M3 x 12 adet Vida 6 adet

M3 x 30 mm Vida 8 adet

_—l M3 x 25 Disi - Disi Aralayici 8 adet
E—l M3 x 20 mm Disi Disi Aralayici 12 adet
._. DC Motor Hub 4 adet : m M3 x 6 mm Erkek - Disi Aralayici 4 adet

! -

# M3 x 8 mm Ahsap Uclu vida 4 adet
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Pleksi Pargalar 0
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R3 8 adet

@ | 06

==



( Kablolari ice dogru gegirin. >

R3 2 adet >—‘

DC Motor

R2
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’—~ M3 x 25 Disi Disi Aralayici 4 adet
M3 Somun 2 adet ' I l l
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Ayni adimlari diger taraflar
igin uygulayiniz. M3 x 8mm Vida 4 adet
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M3 x 25 mm Disi Dsi Aralayici 4 adet ’—‘

M3 x 8 mm Vida 4 adet

"M3 x 8 mm Vida 4 adet "
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’—0 M3 x 6mm Vida 4 adet ( Plastik )
T

R T

REX 8in1 Anakarti

M3 x 6 mm
Erkek - Disi Aralayici
( Plastik )

O
Olasi kisa devre problemlerini
onlemek igin Anakarti lttfen plastik:
aralayici ve vidalar ile sabitleyiniz.

M3 x 20 mm Disi Disi Aralayici 3 adet

DC Motor Hub

R8

M3 x 8 mm Vida 3 adet



M3 x 8 mm Vida 3 adet ( Plastik ) e——

. Tekerlerin tzerindeki disliler karsilikl olarak denk gelmiyorsa,
M3 x 8 mm Ahsap Uglu Vida Tekerlek pargalarindan birini ters gevirip montajini yapin. Bu

yontem sorunu gdzecektir.
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Ayni adimlari diger
taraf icin de uygulayiniz.
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M3 x 12 mm Vida 2 adet
[

R4

M3 Somun 2 adet

Parcalarin montajini yaparken

HC-SR04 tizerindeki pinlerin

yukari dogru oldugundan
emin olun.
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MOTOR 1

MOTOR 3

MOTOR 2

MOTOR 4



Devre Semasi

Pleksi pargalar kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gdsterildigi sekilde yapabilirsiniz.

HC-SR04 ile
Dondsturucu

MOTOR 2 MOTOR 4

=T
15 | ‘)

A



REX Anakart Pin Diyagrami
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Arduino Kodlar

RoverBot.ino
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<analoglirite.h>
<ESP325ervo.h>

[

. TYPE motorType = DC_MOTOR;
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int positionl = 9@;
0% POSTECOnD: Kodun tamamina ve gerekli
int position3 = 98;

T olan kutuphanelere gitmek
icin QR kodu okutunuz.
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