


















Ardu�no Uno CyberP� + Esp32-wrover-b 

Buzzer Hoparlör 

Rgb Led 4 Renk Sensörü 

2 servo cıkısı 4 servo, 2 dc, 2enc cıkısı  

Infread alıcı J�roskop + Eg�m + İvme 

Bluetooth Bluetooth + W�f� 

 Ses Algılama 

 Görüntü cıkısı 

 













































 

ETKİNLİK 2 : 

   Aşağıdak� alana robot üzer�ndek� renkler� gökkuşağı yaparak, oledde ses ş�ddet� 

gösteren ve aynı zamanda sağa ve sola hareket eden ve bu mesafe 100 cm’� aşmayan 

robotun blok kodlarını ekleyel�m.  

 

 

 



 

ETKİNLİK 3 : 

 

   Aşağıdak� alana A tuşuna basınca 3 sn’l�k kayıt yaptıralım ardından kaydı d�nleyel�m. B 

tuşuna basınca mesafe sensörü akt�f olduğunda d�kkat tonu çalalım. Mesafe sensöründe 

algılama yoksa motorları 50cm düz sürel�m. Bu görev� sağlayan kod bloklarını aşa ğıdak� 

alana ekleyel�m. 
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