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P Otto Robot Kurulum Kilavuzu




Elektronik ve Kodlama diinyasina hosgeldiniz. Bu kitabi actiginiza gore siz de merak denizinde
ylzlp, yeni seyler 6grenmeye heveslisiniz demektir. Bu tiir konularda yeni seyler 6grenmek zor
gibi dlslnllse de adim adim ve dogru uygulamalar ile ilerlerseniz ¢cok basit oldugunu fark
edeceksiniz. ilk asamalarda uygulamalari yaptikca oturmayan anlamsiz gelen yerler olacaktir. Bu
sorunu uygulama yaptikca asacaksiniz. Sadece biraz sabir gerekli...Kolay ve dogru yol haritasiile
Arduino programlamayi 6grenebilmeniz icin uygulamalar kolaydan baslayarak, daha komplekse

dogruilerlemektedir.

Uygulamalarin daha detayl videolu anlatimlarini izlemek isterseniz kitabin arka

kismindaki QR kodu taratarak YouTube kanalimiza gidebilirsiniz. Uygulamalara dijital ortamda
erismek isterseniz http://maker.robotistan.com blog sayfamizda da bulunmaktadir. Kitapgik
icerisinde yazilan kodlara hem ilgili videolarin aciklama kismindan hem de blog sayfamizdan

ulasabilirsiniz.
Bu kitap Robotistan Elektronik A.S blinyesinde yazilmistir. Yazilis amaci ise Arduino’ya kolay ve
dogru yoldan baslamak isteyenlere rehber olmasidir. Umudumuz bu iceriklerin herkese faydali

olmasivesizlerin 6grenme slrecini kolaylastirip hizli sekilde proje yapmanizi saglamaktir.

Seticerikleri, uygulamalar, videolarimiz ve akliniza takilan ter tlirlti 6neri ve sorularinizicin

info@robotistan.com e-mail adresinden bize iletebilirsiniz.

Robotistan Ekibi



Kurulum Seviyesi
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Govde Montaji

Adim 1 : Servo motorlarinin
takilacagi 3. pargaya, 1. ve 4. pargayi
civata, somun ve pul ile yan tarafta
bulunan fotograftaki gibi
sabitliyoruz Adim 1 : Servo
motorlarinin takilacagi 3. pargaya, 1.
ve 4. pargayi civata, somun ve pul ile
yan tarafta bulunan fotograftaki gibi
Sabitliyoruz.
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Govde kismini olusturmak igin
Pargalari, semadaki dizilim seklini
baz alarak civata ile sabitliyoruz.
6 numaralali pargalari yan tarafta
gosterilen deliklere gegirmeyi
Unutmayiniz.

NOT: Robotu montajlarken
civatalari fazla sikmayiniz.
Govde pargalarina zarar
verebilir.

Adim 2: Ayni sekilde 3. parcaya
kalan pargalari semadaki gibi, civata
ile sabitliyoruz.

Daha sonra servo motorlari 3
numarali par¢aya, yaninda gelen
vida ile sabitliyoruz.

Bu durumda otto robotun gévde
Kisminin montaji tamamlanmig
oluyor.



Kafa Montaji

Viicut kismini olusturmak igin
pargalari, semadaki dizilim seklini
Baz alarak civata ile sabitliyoruz.

Adim 1: Mesafe sensoriiniin
takilacagi pargayi civata,somun ve
pul ile 8. pargayi 9. par¢aya
Sabitliyoruz.

Adim 2: Ayni sekilde 8. pargaya
sag, sol ve arka pargalari semadaki
gibi, civata ile sabitliyoruz. Bu
durumda otto robotun kafa
kisminin montaji tamamlanmig
Oluyor.




Ayak Montaji

Ayak kismini olusturmak igin yan taraftaki
nn pargalari kullanacagiz.
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Adim 1 : Ayak kismini yapmaya 13. ve 14. pargayi birbirine sabitleyerek basliyoruz. Daha sonra
bir adet servo bashgini iki yandan kisaltarak 13. parcanin deliginden Fotograftaki gibi
gegiriyoruz.
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Adim 2 : 1. adimda birlestirdigimiz pargalari ayak kismini kontrol eden servo motorlara, servo
motorun yaninda gelen kiigiik vida ile vidalalayiniz. Bu islemi iki ayak i¢in de uygulayiniz.



Ayak Montaji

Adim 3 : Ayak bilek hareketi icin 14
numalari pargaya yan taraftaki gibi
servo motoru, yaninda gelen vida ile
sabitleyiniz. Bu islemi iki ayak icin de
uygulayiniz.
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Adim 4: Servo motorun araka kismina
gelen kisma 15 numarali pargayi
sabitleyiniz. 14 ve 15 numarali
pargalarin arasina 17 numarali pargay!i
sabitleyiniz. Bu islemi iki ayak i¢in de
Uygulayin.

Adim 5 : Ayaklarini olusturmak i¢in 12,16 ve 18 numarali pargalari fotograflarda
Goziiktugii gibi vida ile sabitleyiniz.



Ayak Montaji

Adim 6: 5. adaimda birlestirdiginiz parganin 18 numarali pargasindaki deligini servo motora
takiniz. 12 numarali pargasini da arada bir adet somun kalacak sekilde vida ile 15. pargaya
vidalayiniz. Bu islemleri ikinci ayak iginde yapiniz.

Bu kisima kadar biitiin islemeri
tamamladiysaniz, otto robot yan
taraftaki fotograftaki gibi goriinecektir.




Elektronik Montaji

Adim 1: Mesafe sensoriinii 1. fotografta
Goriindiigi gibi kafa kismina sabitliyoruz.
Adim 2: Mesafe sensoriinii sabitledikten
sonra arduino nano ve sensér shieldi

2. fotografta goriundiigii gibi sabitliyoruz.

Adim 3 : Yandaki fotografta goriindiigii
gibi servo motorlari pin siarsina dikkat
ederek shielda takiniz.

Adim 4 : yandaki fotografta goriindiigiu
gibi mesafe sensoriinii ve buzzeri pin
sirasina dikkat ederek shielda takiniz.




Elektronik Montaji

AA Adim 5: Otto robota iki sekilde enerji
1.5Y x4 = 6Y verebilirsiniz. Setin icinden ¢ikan 4'lu pil
Yuvasina ister, 4 adet 1.5v pil
takablirsiniz. isterseniz de 4 adet 1.2v pil
takabilirsiniz. iki pilinde baglanti semasi
yan tarafta verilmistir.

AA
1.2V x4 = 4.8V

Adim 6: Otto robotun birden
fazla modu oldugu icin birden
fazla kodu bulunuyor. Bu
kodlara ve kitiiphanelerin

ORoFLLE_chpdance_va

tamamina kisa linki ya da kare Erabledntecrapt. b
o . . LEE CttoSerialCommarnd b
kodu okutarak ulasabilirsiniz. e .

fir Maxbatrix_ b
https://www.kisa.link/OACr et e il

Haxbatrix lecmatriz=daxdatrax|lsd, 10,11, 17 IR, CF, CLK

t randonlanoe=d;
t randomSteps=dy

t moreld=0y

T moreSize=13;

10




YouTub
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