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V-TRACKER KURULUMU

V-Tracker, android cihaziniz ile baglanip kablosuz olarak komutlar verebileceginiz bir robottur. V-Tracker, bluetooth
baglantisini desteklemektedir. Robotunuzu robotistan ekibi tarafindan hazirlanan REX Mobil uygulamast ile hareket
ettirebileceginiz gibi Arduino igin yazilmig bluetooth lizerinden robot kontrolu yapabileceginiz uygulamalarda
kullanabilirsiniz. Hatta MIT App Inventor 2 hakkinda biraz arastirma yaparak kendi hazirlayacaginiz mobil uygulama
ile de V-Tracker’i kontrol edebilirsiniz.
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Baglanti Elemanlan
M3 Somun 50 mm Disi Erkek Metal Aralayici
M3x6 mm Vida 6 mm Disi Erkek Metal Aralayici
M3x10 mm Vida M3x30 mm Vida

Elektronik bilesenler
Arduino Nano HC SR-04 Ultrasonic Mesafe Sensori (Opsiyonel)
Arduino Nano Sensor Shield 250 Rpm Dc Motorlar
L298N Motor Suriicu Karti 10 cm Disi — Disi Jumper Kablo
10 cm Disi — Erkek Jumper kablo 10 cm Erkek — Erkek Jumper kablo
30 cm Disi — Disi Jumper Kablo 11.1V 25C 3S Lipo Pil
HC-06 Bluetooth modiilu

Arag-Gereg ve Sarf Malzemeler

Yildiz Tornavida, Elektrik Bandi, Cift tarafli kopuk bant




1. Adim: Motorlar R0O1 kodlu pleksiye montajlanir. RO1 Parca kodu Ustte olacak sekilde montaja baslanir. Her motor
icin RO3 kodlu pargadan iki tane kullanilir. Motorlarin kutuplari sasenin igine bakacak sekilde RO1 pargasinin tstline
konulur. RO3 kodlu pargalar RO1 kodlu sasenin altindan gegirilir. M3x30 mm vidalar motor ve RO3 kodlu motor
tutuculardan gegirilir. Vidalarin uglarina M3 somunlarla sabitlenir.

2. Adim: Motorlarin baglantisini yaptigimiz RO1 kodlu parg¢aya 50 mm aralayicilari takiyoruz. Altindan M3 somun ile
sikiyoruz.




3. Adim: Simdi elektronik modullerimizi hazirlayip R02 kodlu pargaya montajini yaptiktan sonra 50 mm aralayicilarin
tzerine yerlestirecegiz. Arduino Nano’yu sensor shield’a yerlestirelim. Ardindan M3x10 mm vidalari deliklerinden
gegirip alt tarafindan M3 somunlari sonuna kadar gegirelim. Bu somunlar R02 ile Shield arasinda aralayici vazifesi
gorecek.

4. Adim: L298N motor siiriciiniin 4 kdsesindeki deliklerin altina 6 mm disi erkek aralayiciyl yaklastirip Gstiinden M3x6
mm vidalar ile sikalim.

5. Adim: Motor siriicii ve Nano shield’i RO2 kodlu parganin Uzerine yerlestirip altlarindan M3 somun ile sikip
sabitliyoruz.

6. Adim: RO2 kodlu pargayi sasenin alt tarafinda yaksaltirip motor kablolarini RO2 kodlu parganin arkasindaki
deliklerden gegirelim.




7. Adim: R02 kodlu pargayi 50 mm’li aralayicilarin Gzerine oturtup dort késeden M3x6 mm vidalar ile el yordami ile 1-
2 tur gevirerek takiyoruz. Cok sikmiyoruz R02 kodlu parganin yukari asagl 2 mm kadar hareket etmesi gerekiyor.
Cuinkii RO4 ve RO5 kodlu pargalari iki parganin aralarina yerlestirecegiz.

8. Adim: R04 kodlu pargayi ¢apraz bir sekilde RO1 ve RO2 kodlu parganin arasina énden sokup alt digleri deliklere
oturtukktan sonra Ust digleride RO2 ye oturtuyoruz. R02 ile RO1 kodlu parganin arasini elimizle hafifce agiyoruz.

9. Adim: Ayni islemi diger parga iginde yapiyoruz ve RO4 pargalarinin montajini tamamliyoruz.




10. Adim: RO5 pargasini da yan taraflardan RO1 ve R02 kodlu parcayi aralayarak capraz bir sekilde sokalim. Once
alttaki tek disi RO1 e takip sonrasinda Ustteki iki disi RO2 pargasindaki delige oturtalim.

11. Adim: 7. Adimda gevsek biraktigimiz M3x 6mm vidalarimizi sikarak saglamlastiriyoruz.




12. Adim: Robotumuzun 6n tarafinda Mesafe sensériinii tasiyacak RO7 kodlu pargayl monte edecegiz. M3 somunlari
RO4 kodlu parganin tizerine yerlestiriyoruz. RO7 nolu parganin deliklerine M3x10 mm vidalari yerlestirdikten sonra
pleksi pargalari oturtup vidalari sikiyoruz.

13. Adim: HC SR-04 sensériini Arduino Nano Shield’a takabilmek igin 4 tane 30 cm’lik disi- disi jumper kablonun
uglarina 4 adet disi-erkek jumper kabloyu takip elektrik bandiyla saglamlastiralim. Hangi renk kablolarin hangi renk
kablolarla birlestigini ve hangi pin’in hangi renk kablo ile baglandigini bir kenara not edelim.

14. Adim: Sonrasinda sensor pinler yukarida kalacak sekilde RO7 kodlu pargaya igten yerlestirelim. Kablosunu iterek
robotun arkasindan ¢ikmasini saglayalim.




15. Adim : Lipo pilin + ve — uglarini erkek — erkek jumper kablo ile anahtarlama mekanizmasina bagliyoruz. Baglanti
noktasini elektrik bandi ile sikica sararak hem gikmasini engelliyor hem de yalitimini saglamis oluyoruz. Bu
mekanizmanin nasil yapildigini bolim 4 te bulabilirsiniz.

Lipoinuni (#)ucu

16. Adim: Motorlardan gelen kablolari + ve - uglarini sag motorlar OUT1 ve OUT2 sol motorlarin + ve — lerini OUT3 ve
OUT4 e takip tornavida ile klamenslerin tistiinden sikalim.




17. Adim: 15. Adimda anahtarladigimiz lipo pilin altina ¢ift tarafli kdpiik bant yapistirip R01 ve R02 kodlu parganin
arasina diizglin bir sekilde yapistiralim ve fazla kablolari uygun bir sekilde igeri sokalim. Ardindan anahtari sasenin
kenarina elektrik bandi ile sabitleyelim.

18. Adim. Pilden ve anahtardan gelen uglardan barel jag'i shielda takalim. Ardindan Anahtar ve pilden gelen disi
uglara 10 cm’lik erkek erkek jumperlar takarak motor suricu igin glig girislerini hazirlayalim. Bu sirada Anahtarin
kapali yani 0 konumunda oldugundan emin olalim.

19. Adim: Motor stiriinlin glic baglantilarini shield’dan , pilden ve anahtardan gelen kablolari asagidaki gorseldeki gibi
diizglin ve dikkatli bir sekilde takin. Anahtarin kapali konumda oldugundan emin olun.
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20. Adim: Sag ve Sol motorlarin hiz ve yon kontrollnii yapabilmemiz igin motor slrtctudaki ENA,IN1,IN2,IN3,IN4,ENB
pinlerini sirasyiyla Arduino Nano shielddaki 6,7,8,9,10,11 nolu pinlere disi disi 10 cm’lik jumper kablolar ile

baglayahm.

21. Adim: HCO6 bluetooth moduliiniin kablo baglantilarini 10 cm’lik disi disi jumper kablo ile yapip arkasina gift tarafli
bant yapistiralim. Ardindan sase tizerinde uygun bir yere yerlestirelim.




22. Adim: HCO6 bluetooth modiliinin RX pinini 4 TX pinini 3 nolu pine bagladiktan sonra GND G, VCC ise V pinine
bagliyoruz. 4 tane tekerlegi de motorlara gegirdikten sonra BTBot'un kurulumunu tamamlamis oluyoruz.




Kilavuzun iceresinde bulunan tiim kodlara,
alt tarafta bulunan QR kodu akilla
cihaziniza okutarak, ya da kisa linki
tarayicinizda aratarak projenin ornek

kodlarina erisebilirsiniz.

youtube.com/robotistan
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forum.robotistan.com
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