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Pinler Kategorisi

Arduino Nano'nun pinleriile yapabileceginiz temelislemlericin kategoride yer alan bloklari kullanabilirsiniz.

Blok gorseli

Aciklama

Notlar

@ Sayisal D2 v pinini YUKSEK v yap

D2-D13 araligindaki Dijital pinlere 5V'luk gerilim vermek igin
YUKSEK, 0V igin ise DUSUK secenegi segilir.

Led yakma, Réle acip
kapatma, Dc motor siirme
vb. islemlerinde kullanilir.

PWM D3+ pinini o olarak ayarla

3,5,6,9,10,11 nolu PWM pinlerine 0-255 aralijinda degerler

girerek 0V-5V araliginda gerilimin etkisini artirip azaltabilirsiniz.

RGB led
uygulamalarinda, DC
Motor Hizi ayarlama vb.
islemlerde kullanilir.

1_% A0 * pinini o olarak ayarla

AO0-A7 araligindaki Analog pinleri, PWM pini olarak , 0-255
araliginda deger girerek kullanmanizi saglar.

RGB led
uygulamalarinda, DC
Motor Hizi ayarlama vb.
islemlerde kullanilir.

% Sayisal D2 v pininin durumu

D2-D13 arahdindaki pinleri giris olarak ayarlar. 1 veya 0, HIGH
veya LOW olarak deger alabilir.

Buton , ¢izgi sensorii, IR
sensor,PIR sensor vb.

& Analog AO * pininin degeri

A0-A7 araligindaki pinlerden giris yapan elektriksel sinyali 0 -
1023 araliginda size verir.

Ses algilama, yagmur
algilama, 1s1k algilama vb.

ﬂ D2 » pinininde C2 v notasini vurus cal

D2-D13 araligindaki dijital pinlere bagli buzzer elemanindan
ses glkarmada kullanilr.

ﬂ D2 » ‘ye bagh butona basildi

D2-D13 arasi dijital pinleri dahili PULL_UP direnci kullanilarak
okuma yapar. Basildi ise 1 basiimadi ise 0 dir.

Butonun bir bacagi GND
ye baglanmalidir.

N
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Haberlesme Kategorisi
2.4Ghz wireless veya Bluetooth ile kablosuz haberlesme teknolojilerini robotunuza kazandirmak istiyorsaniz bu kategorideki bloklari
kullanabilirsiniz. Ayrica Seriport lizerinden kabloile bilgisayarlailetisi kurabileceginiz Seri port bloklari da bu kategoride yeralmaktadir.

A NRF24101 CE Pini: @@ cs Pini: @) tanimla

2.4Ghz wireless baglanti modiilii
NRF24L01 igin tanimlama blogudur.

Olay blogunun hemen altinda tiim kod
icinde sadece 1 defa kullanilir.

) NRF24L01'i Génderen Yap KANALT v ‘i kullan

NRF24L01 wireless iletisim modiiliinii
gonderici olarak ayarlar.

segenek kismindaki kanal numarasi alici
modiiliin kanal nosu ile ayni olmali.

N o elemanli SAYI listesi olugtur

Kablosuz olarak sayisal veri gonderilmek
istenirse gonderilecek say! kadar eleman
alabilen liste olusturan bloktur.

mesafe(cm) , ses siddeti, tur sayisi vb..
sayisal degerleri iletebilmek icin kullanilr.
Eleman sayisi iletilecek deger sayisidir.

A Listenin o .elemanina 0 degerini ata

Kablosuz olarak gonderilecek sayisal
degeri, liste degiskene aktaran bloktur.

Oncesinde “1 elemanli SAYI listesi
olustur” blogu kullaniimahdir.

A\ Sayi Listesini Gonder

Liste degiskene atanan sayi degerinin
kablosuz olarak génderilmesini saglar.

Olusturulan sayi listesini kablosuz olarak
gonderir.

@ metnini génder

Kablosuz olarak karakter/karakter
dizisi(sozciik) gondermek igin kullanilir.

Tiirkce karakter destegi yoktur. Karakter
sinir 32 dir.

.\\\ NRF24L01'i Alici Yap KANAL1 » ‘i kullan

NRF24L01 wireless iletigim modiiliinii alici
olarak ayarlar.

segenek kismindaki kanal numarasi
gonderici modiiliin kanal nosu ile ayni
olmal.

,S\ Gelen Veri Var mi?

2.4 Ghz wireless baglanti izerinden gelen
iletinin varhgini bildirir.

Kosul ve dongii bloklarinda kullanilir.

.\% Metin Verisi Oku

Wireless iletisim lizerinden beklenen
Metin tiiriindeki iletilerin alinmasini saglar.
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Haberlesme Kategorisi
2.4Ghz wireless veya Bluetooth ile kablosuz haberlesme teknolojilerini robotunuza kazandirmak istiyorsaniz bu kategorideki bloklari
kullanabilirsiniz. Ayrica Seriport lizerinden kabloile bilgisayarlailetisi kurabileceginiz Seri port bloklari da bu kategoride yeralmaktadir.

Wireless iletigsim lizerinden beklenen
Metin tiriindeki iletilerin alinmasini saglar.

.\\h Metin Verisi Oku

; i Wireless iletisim lizeriden alinan Metin Oncesinde “Metin Verisi Oku” blogu
.‘“\ Okunan metin verisi tiirtindeki veriyi tasir. kullaniimaldir.

: : Wireless iletisim lizerinden beklenen
‘{\\ Sayi Listesi Oku sayisal veri tipini okur.

. .. S Wireless iletisim lizerinden alinan sayi Oncesinde “Sayi Listesi Oku” blogu
"i\ ot e T o o listesindeki sayisal degerleri tasir. kullanilmalidir. Eger 1 tane deger gelmisse
0. deger okunmahidir.

Bluetooth iletisimi icin HC06 moduliiniin Olay blogunun hemen altinda tiim kod
tanimlamasini yapan bloktur. icinde sadece 1 defa kullanilir.

= Bluetooth iizerinden gelen verinin varhgini| Kosul ve déngii bloklarinda kullanilir.
.\\\ Bluetooth Baglantisi Var bildirir. g g s g
: e Bluetooth baglantisi ile karakter(harf) Turkge karakter destegi yoktur.
A BTile @ VNG ETE | say, String(sézciik) gonderir.

3\ BT'den Gelen KARAKTER ¥  ver tipini oku Bluetooth ile beklenen veri tiiriine gére Ne tiirde veri bekleniyorsa segenek
& gelen iletiyi alir. kisminda o segilmelidir.

_\\\ Bluetooth RX Pini: e Tx Pini: o olarak baslat

S e LA R P | Bluetooth Gizerinden okunan veriyi tiiriine
. gbre tasir.
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3) Onbellegi temizle

Blutooth baglantisi saglanirken 6n bellege
alinan verileri siler.

;‘,\\ Seri Port Hizini (@REELY Yap

Bilgisayarin COM seri baglanti
noktalarindan mesaj alip géndermek igin
iletisimi baglatan ve hizi ayarlayan blok.

2 Seri Porta gbnder

COM( Seri port) portuna igine yazacaginiz
ifadeyi gonderir.

Tiirkge karakter destegi yoktur.

Motorlar

Robotlarinizdaki Motorlari kontrol edebilmenizi saglayan bloklarin bulundugu kategoridir.

Blok gorseli

Aciklama

Notlar

REX D2 v Pinindeki Servo Motor Agisini @ yap

D2 - D13 arahigindaki dijital pinlere ve A0 -
A7 araligindaki analog pinlere baglh servo
motorlarin agilarini degistirmeye yarar.

0-180 arasi degerler verebilirsiniz.

REX Sa§ Motor IN1(+): @) mnz(): @B en-A: D3

Robotun sagindaki DC motorun + ve -
uglarini kontrol ettiginiz Siiriicti pinlerini
tanimladiginiz ve hiz kontrolii yapacaginiz
pini tanimladiginiz bloktur.

REX Sol Motor IN3(+): @R]) N4y : @) ENB: D6 v

Robotun solundaki DC motorun + ve -
ugclarini kontrol ettiginiz Siiriicii pinlerini
tanimladiginiz ve hiz kontrolii yapacaginiz
pini tanimladiginiz bloktur.
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Robotun hangi hareketi hangi hizda ileri git, Geri git, Saga don ve Sola don
yapacagini ayarladiginiz bloktur. olarak alt segenekleri vardir. Gii¢ degerini
- (eksi) degerler verirseniz hareketin
tersini yapar. -100,100 araliginda deger
girebilirsiniz.

REX ileriGity % @) Giicte

o - - Sectiginiz hareket seklini belirlediginiz
Rex leri Git v % (@) Gucte @) saniye siirenin sonuna kadar yapan ardindan

motorlar durduran bloktur.

. Sag ve Sol motorun doniis yonii ve doniis | Gii¢ degerlerine - (eksi) degerler
REX Sag Motor. % @ Sol Motor. % @ hizin1 ayri ayri kontrol etmenizi saglayan verebilirsiniz.
bloktur.

5 Motorlarin ¢alismasini durdurur.
REX Hareketleri Durdur

Sensoérler Kategorisi
MPU 6050, HCSR-04 LDR sensori ve ¢izgi tanima sensorlini kullanabileceginiz bloklar bu kategoride yer almaktadir. Ayrica
zamanlayici bloklar da bu kategoride yeralmaktadir.

Blok gorseli Aciklama Notlar

. o B MPU 6050 Gyro sensériinii baglatmak icin | Olay blogunun hemen altinda tiim kod
E Ivme Olgeri Baslat kullanilan bloktur. iginde yalnizca 1 defa kullanilir.

H B . ivme 6lgerin hesaplamalarini okumak igin | Déngii iginde kullanmaniz gereken
E Ivme Olgeri Oku kullanilan bloktur. bloktur.
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i Agisal ivme X Ekseni v degeri

ivme 6lgerin yaptigi okumanin ardindan
eksenlere ait egilme degerini verir.

180,-180 araliginda deger vermektedir.

ivme 6lgerin yaptigi okumanin ardindan
eksenlere ait ivme degerlerini verir

yaklasik -30000- 30000 araliginda deger
verir.

E X Ekseni * hizlanma degeri
i Arkaya v egilme algilandi

ivme 6lgerin egilme yo6nlerini algilayan
bloktur.

Sensoriin entegresi yukari bakacak pinler
ise size dogru led 6ne bakacak sekilde
baglandiginda bu yonler algilanmaktadir.
Aksi halde hareketler ters algilanabilir.

E Saga v kaydirldi

Sensoriin kaydirma ,hizlanma hareketinin
hangi yonde yapildigini tespit eden
bloktur.

Mesafe Olger >> Trig: o Echo: o (cm)

HCSR-04 Ultrasonik mesafe sensériiniin
tanimlamasinin yapilarak degerinin
okunmasini saglayan bloktur.

Cm nin onda biri hassasiyetinde 6lgiim
degerini float tipinde vermektedir.

& Immortal Eksen Offsetlerini Hesapla

Immortal denge robotunun dengede
kalmasi igin offset almasinda
kullaniimaktadir.

CGalismasinin bitmesi 35-40 sn
siirmektedir.

E AZ offset degeri

Offset hesaplama iglemi bittikten sonra
denge isleminde kullanilacak AZ degerinin
sayisal olarak vermektedir.

Offset hesaplama iglemi bittikten sonra
denge isleminde kullanilacak GX
degerinin sayisal olarak vermektedir.

E GX offset degeri
E GY offset degeri

Offset hesaplama islemi bittikten sonra
denge isleminde kullanilacak GY
degerinin sayisal olarak vermektedir.
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E GZ offset degeri

Offset hesaplama iglemi bittikten sonra
denge isleminde kullanilacak GZ degerinin
sayisal olarak vermektedir.

i PID Ayarla-> Kp: @ Ki: m Kd: @

Immortal denge robotunun PID ayarlarinin
yapildig: bloktur.

Kd deger diismelere karsi verilen tepkinin
hizinin ayarlandigi kisimdir.

Sag Motor Carpani: m Sol Motor Carpant: m

Denge hesapmalarinda sag ve sol
motorun hareket hizini ayarlandigi bloktur.

B N @ v @ na: @) N @

Motor siiriiciiye bagh motorlarin hangi
pinler ile kontrol edildiginin ayarlandigi
bloktur.

Sag ve sol motorlarin hiz ayarlarini
yapilmasi igin pinlerin tanimlandigi
bloktur.

P WA 1261 Jol 141 oo 48 Nerdl 65 ]

Offset ederken buldugumuz degerlerin
islendigi bloktur.

Tespit ettiginiz Offset degerlerini gerekli
yerlere yazmalisiiz

Dengede Kal

Immortal denge robotunun dengede
kalmasini saglayan bloktur.

E A0 » pinindeki LDR sensor degeri

A0-A7 pin araligindaki analog pinlerden 0-
1023 arasinda deger okuyan bloktur.

E Cizgi Sensorii tanimla >> 1.Sensér v

- D2 v pinine bagh

4 lii gizgi izleyen modiiliindeki sensorlerin
tanimlandigi bloktur.

4 sensorden her biri igin bir tane bu
bloktan olay blogunun hemen altinda
kullanilmalidir.

1Sensérv  SIYAH v algilyor

Sensorlerin Siyah veya beyaz renkleri
algilama durumunu veren bloktur.
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E Zamanlayiciyi Sifirla

Rex baglatildiginda gegen siirenin
sifirlanmasi igin kullanilan bloktur.

E zamanlayici

Rex baglatildiktan ve zamanlayici
sifirlandiktan sonra gegen siirenin
milisaniye cinsinden degerini veren blok.




Kilavuzun iceresinde bulunan tiim kodlara, alt tarafta bulunan QR kodu
akilli cihaziniza okutarak, ya da kisa linki tarayicinizda aratarak
projenin o6rnek kodlarina erisebilirsiniz.

DR
OFiing

http://rbt.ist/superstar
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youtube.com/robotistan forum.robotistan.com maker.robotistan.com
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