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REX Kod Blokları Klavuzu V1.0

Arduino Nano'nun pinleri ile yapabileceğiniz temel işlemler için kategoride yer alan blokları kullanabilirsiniz.
Pinler Kategorisi

Blok görsel� Açıklama Notlar 

 

D2-D13 aralığındak� D�j�tal p�nlere 5V’luk ger�l�m vermek �ç�n 
YÜKSEK, 0V �ç�n �se DÜŞÜK seçeneğ� seç�l�r.  

Led yakma, Röle açıp 
kapatma, Dc motor sürme 
vb. �şlemler�nde kullanılır. 

 

3,5,6,9,10,11 nolu PWM p�nler�ne 0-255 aralığında değerler 
g�rerek 0V-5V aralığında ger�l�m�n etk�s�n� artırıp azaltab�l�rs�n�z.  

RGB led 
uygulamalarında, DC 
Motor Hızı ayarlama vb. 
�şlemlerde kullanılır. 

 

A0-A7 aralığındak� Analog p�nler�, PWM p�n� olarak , 0-255 
aralığında değer g�rerek kullanmanızı sağlar.  

RGB led 
uygulamalarında, DC 
Motor Hızı ayarlama vb. 
�şlemlerde kullanılır. 

 

D2-D13 aralığındak� p�nler� g�r�ş olarak ayarlar. 1 veya 0, HIGH 
veya LOW olarak değer alab�l�r.  

Buton , ç�zg� sensörü, IR 
sensör,PIR sensör vb. 

 

A0-A7 aralığındak� p�nlerden g�r�ş yapan elektr�ksel s�nyal� 0 -
1023 aralığında s�ze ver�r. 

Ses algılama, yağmur 
algılama, ışık algılama vb. 

 

D2-D13 aralığındak� d�j�tal p�nlere bağlı buzzer elemanından 
ses çıkarmada kullanılır. 

 

 

D2-D13 arası d�j�tal p�nler� dah�l� PULL_UP d�renc� kullanılarak 
okuma yapar. Basıldı �se 1 basılmadı �se 0 dır.  

Butonun b�r bacağı GND 
ye bağlanmalıdır. 
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2.4Ghz wireless veya Bluetooth ile kablosuz haberleşme teknolojilerini robotunuza kazandırmak is�yorsanız bu kategorideki blokları 
kullanabilirsiniz. Ayrıca Seri port üzerinden kablo ile bilgisayarla ile�şi kurabileceğiniz Seri port blokları da bu kategoride yeralmaktadır.

Haberleşme Kategorisi

Blok görsel� Açıklama Notlar 

 

2.4Ghz w�reless bağlantı modülü 
NRF24L01 �ç�n tanımlama bloğudur. 

Olay bloğunun hemen altında tüm kod 
�ç�nde sadece 1 defa kullanılır. 

 

NRF24L01 w�reless �let�ş�m modülünü 
gönder�c� olarak ayarlar. 

seçenek kısmındak� kanal numarası alıcı 
modülün kanal nosu �le aynı olmalı. 

 

Kablosuz olarak sayısal ver� gönder�lmek 
�sten�rse  gönder�lecek sayı kadar eleman 
alab�len l�ste oluşturan bloktur. 

mesafe(cm) , ses ş�ddet�, tur sayısı vb.. 
sayısal değerler� �leteb�lmek �ç�n kullanılır.  
Eleman sayısı �let�lecek değer sayısıdır. 

 

Kablosuz olarak gönder�lecek sayısal 
değer�, l�ste değ�şkene aktaran bloktur. 

Önces�nde “1 elemanlı SAYI l�stes� 
oluştur” bloğu kullanılmalıdır. 

 

L�ste değ�şkene atanan sayı değer�n�n 
kablosuz olarak gönder�lmes�n� sağlar. 

Oluşturulan sayı l�stes�n� kablosuz olarak 
gönder�r. 

 

Kablosuz olarak karakter/karakter 
d�z�s�(sözcük) göndermek �ç�n kullanılır. 

Türkçe karakter desteğ� yoktur. Karakter 
sınırı 32 d�r. 

 

NRF24L01 w�reless �let�ş�m modülünü alıcı 
olarak ayarlar. 

seçenek kısmındak� kanal numarası 
gönder�c� modülün kanal nosu �le aynı 
olmalı. 

 

2.4 Ghz w�reless bağlantı üzer�nden gelen 
�let�n�n varlığını b�ld�r�r. 

Koşul ve döngü bloklarında kullanılır. 

 

W�reless �let�ş�m üzer�nden beklenen 
Met�n türündek� �let�ler�n alınmasını sağlar. 
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Haberleşme Kategorisi
2.4Ghz wireless veya Bluetooth ile kablosuz haberleşme teknolojilerini robotunuza kazandırmak is�yorsanız bu kategorideki blokları 
kullanabilirsiniz. Ayrıca Seri port üzerinden kablo ile bilgisayarla ile�şi kurabileceğiniz Seri port blokları da bu kategoride yeralmaktadır.

 

W�reless �let�ş�m üzer�nden beklenen 
Met�n türündek� �let�ler�n alınmasını sağlar. 

 

 

W�reless �let�ş�m üzer�den alınan Met�n 
türündek� ver�y� taşır. 

Önces�nde “Met�n Ver�s� Oku” bloğu 
kullanılmalıdır.  

 

W�reless �let�ş�m üzer�nden beklenen 
sayısal ver� t�p�n� okur. 

 

 

W�reless �let�ş�m üzer�nden alınan sayı 
l�stes�ndek� sayısal değerler� taşır. 

Önces�nde “Sayı L�stes� Oku” bloğu 
kullanılmalıdır. Eğer 1 tane değer gelm�şse 
0. değer okunmalıdır. 

 

Bluetooth �let�ş�m� �ç�n HC06 modülünün 
tanımlamasını yapan bloktur. 

Olay bloğunun hemen altında tüm kod 
�ç�nde sadece 1 defa kullanılır. 

 

Bluetooth üzer�nden gelen ver�n�n varlığını 
b�ld�r�r. 

Koşul ve döngü bloklarında kullanılır. 

 

Bluetooth bağlantısı �le karakter(harf) 
,sayı,Str�ng(sözcük) gönder�r. 

Türkçe karakter desteğ� yoktur.  

 

Bluetooth �le beklenen ver� türüne göre 
gelen �let�y� alır. 

Ne türde ver� beklen�yorsa seçenek 
kısmında o seç�lmel�d�r. 

 
Bluetooth üzer�nden okunan ver�y� türüne 
göre taşır. 
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Motorlar
Robotlarınızdaki Motorları kontrol edebilmenizi sağlayan blokların bulunduğu kategoridir.

 

Blutooth bağlantısı sağlanırken ön belleğe 
alınan ver�ler� s�ler. 

 

 

B�lg�sayarın COM ser� bağlantı 
noktalarından mesaj alıp göndermek �ç�n 
�let�ş�m� başlatan ve hızı ayarlayan blok.  

 

 

COM( Ser� port) portuna �ç�ne yazacağınız 
�fadey� gönder�r. 

Türkçe karakter desteğ� yoktur.  

 

Blok görsel� Açıklama Notlar 

 

D2 - D13 aralığındak� d�j�tal p�nlere ve A0 -
A7 aralığındak� analog p�nlere bağlı servo 
motorların açılarını değ�şt�rmeye yarar.  

0-180 arası değerler vereb�l�rs�n�z.  

 
Robotun sağındak� DC motorun +  ve - 
uçlarını kontrol ett�ğ�n�z Sürücü p�nler�n� 
tanımladığınız ve hız kontrolü yapacağınız 
p�n� tanımladığınız bloktur.  

 

 

Robotun solundak� DC motorun +  ve - 
uçlarını kontrol ett�ğ�n�z Sürücü p�nler�n� 
tanımladığınız ve hız kontrolü yapacağınız 
p�n� tanımladığınız bloktur.  
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Sensörler Kategorisi
MPU 6050, HCSR-04 LDR sensörü ve çizgi tanıma sensörünü kullanabileceğiniz bloklar bu kategoride yer almaktadır. Ayrıca 
zamanlayıcı bloklar da bu kategoride yeralmaktadır.

 

Robotun hang� hareket� hang� hızda 
yapacağını ayarladığınız bloktur.  

İler� g�t, Ger� g�t, Sağa dön ve Sola dön 
olarak alt seçenekler� vardır. Güç değer�n� 
- (eks�) değerler ver�rsen�z hareket�n 
ters�n� yapar. -100,100 aralığında değer 
g�reb�l�rs�n�z. 

 

Seçt�ğ�n�z hareket şekl�n� bel�rled�ğ�n�z 
süren�n sonuna kadar yapan ardından 
motorları durduran bloktur. 

 

 

Sağ ve Sol motorun dönüş yönü ve dönüş 
hızını ayrı ayrı kontrol etmen�z� sağlayan 
bloktur. 

 Güç değerler�ne - (eks�) değerler 
vereb�l�rs�n�z. 

 

Motorların çalışmasını durdurur.   

 

Blok görsel� Açıklama Notlar 

 

MPU 6050 Gyro sensörünü başlatmak �ç�n 
kullanılan bloktur. 

Olay bloğunun hemen altında tüm kod 
�ç�nde yalnızca 1 defa kullanılır.  

 

İvme ölçer�n hesaplamalarını okumak �ç�n 
kullanılan bloktur. 

Döngü �ç�nde kullanmanız gereken 
bloktur. 
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İvme ölçer�n yaptığı okumanın ardından 
eksenlere a�t eğ�lme değer�n� ver�r. 

180,-180 aralığında değer vermekted�r. 

 

İvme ölçer�n yaptığı okumanın ardından 
eksenlere a�t �vme değerler�n� ver�r 

yaklaşık -30000- 30000 aralığında değer 
ver�r. 

 

İvme ölçer�n eğ�lme yönler�n� algılayan 
bloktur.  

Sensörün entegres� yukarı bakacak p�nler 
�se s�ze doğru led öne bakacak şek�lde 
bağlandığında bu yönler algılanmaktadır. 
Aks� halde hareketler ters algılanab�l�r. 

 

Sensörün kaydırma ,hızlanma hareket�n�n 
hang� yönde yapıldığını tesp�t eden 
bloktur. 

 

 
HCSR-04 Ultrason�k mesafe sensörünün 
tanımlamasının yapılarak değer�n�n 
okunmasını sağlayan bloktur. 

Cm n�n onda b�r� hassas�yet�nde ölçüm 
değer�n� float t�p�nde vermekted�r. 

 

Immortal denge robotunun dengede 
kalması �ç�n offset almasında 
kullanılmaktadır. 

Çalışmasının b�tmes� 35-40 sn 
sürmekted�r. 

 

Offset hesaplama �şlem� b�tt�kten sonra 
denge �şlem�nde kullanılacak AZ değer�n�n 
sayısal olarak vermekted�r. 

 

 

Offset hesaplama �şlem� b�tt�kten sonra 
denge �şlem�nde kullanılacak GX 
değer�n�n sayısal olarak vermekted�r. 

 

 

Offset hesaplama �şlem� b�tt�kten sonra 
denge �şlem�nde kullanılacak GY 
değer�n�n sayısal olarak vermekted�r. 
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Offset hesaplama �şlem� b�tt�kten sonra 
denge �şlem�nde kullanılacak GZ değer�n�n 
sayısal olarak vermekted�r. 

 

 

Immortal denge robotunun PID ayarlarının 
yapıldığı bloktur. 

Kd değer düşmelere karşı ver�len tepk�n�n 
hızının ayarlandığı kısımdır. 

 

Denge hesapmalarında sağ ve sol 
motorun hareket hızını ayarlandığı bloktur. 

 

 

Motor sürücüye bağlı motorların hang� 
p�nler �le kontrol ed�ld�ğ�n�n ayarlandığı 
bloktur. 

 

 

Sağ ve sol motorların hız ayarlarını 
yapılması �ç�n p�nler�n tanımlandığı 
bloktur. 

 

 
Offset ederken bulduğumuz değerler�n 
�şlend�ğ� bloktur. 

Tesp�t ett�ğ�n�z Offset değerler�n� gerekl� 
yerlere yazmalısıız 

 

Immortal denge robotunun dengede 
kalmasını sağlayan bloktur. 

 

 
A0-A7 p�n aralığındak� analog p�nlerden 0-
1023 arasında değer okuyan bloktur. 

 

 
4 lü ç�zg� �zleyen modülündek� sensörler�n 
tanımlandığı bloktur. 

4 sensörden her b�r� �ç�n b�r tane bu 
bloktan olay bloğunun hemen altında 
kullanılmalıdır. 

 
Sensörler�n S�yah veya beyaz renkler� 
algılama durumunu veren bloktur. 
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Rex başlatıldığında geçen süren�n 
sıfırlanması �ç�n kullanılan bloktur.  

 

 

Rex başlatıldıktan ve zamanlayıcı 
sıfırlandıktan sonra geçen süren�n 
m�l�san�ye c�ns�nden değer�n� veren blok. 
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Robotistan Elektronik Ticaret AŞ
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