





Set icerigini Taniyalim

Arduino UnoKlon

Atmega328 temelli bir mikrodenetleyici kartidir.
Uzerinde 14 adet dijital giris/cikis pini, 6 analog giris,
16Mhz kristal, usb soketi, ICSP konektorl ve reset
tusu bulundurmaktadir. Kart tGzerinde
mikrodenetleyicinin calismasiigin gerekliolan her sey
bulunmaktadir. Kolayca usb kablosu lizerinden
bilgisayara baglanabilir, adaptér veya pil ile
calistirilabilir.

Role Kontrol Karti

5V ile kontaklarin kontrol edilebildigi, Arduino veya
diger bagka mikrodenetleyeciler ile kullanilabilen bir
role kartidir. Mikrodenetleyeciden trik sinyali
sirasinda 20mA'lik bir akim gekmektedir. Cesitli hobi,
endustriyel ve robotik projelerde siklikla kullanilir.
30VDC veya 220VAC gerilimde 10A'e kadar akimi
anahtarlayabilmektedir. Her bir role igin kontrol
ledleribulunmaktadir.

Dht 11 Sicaklh Ve Nem Sensorii

DHT11 sicaklik ve nem algilayici kalibre edilmis dijital
sinyal ¢ikisi veren gelismis bir algilayici birimidir.
Yiksek guvenilirliktedir ve uzun déonem galismalarda
dengelidir. O ile 50°C arasinda 2°C hata payi ile sicaklik
oOlger.

Bluetooth Modiilii

Bluetooth SSP(Serial Port Standart) kullanimi ve
kablosuz seri haberlesme uygulamalari igin
tasarlanmigtir. Hizli prototiplemeye imkan saglamasi,
breadboard, arduino ve gesitli devrelerde rahatca
kullanilabilmesi igin gerekli pinler devre karti
sayesinde disariya alinmistir.

Ultrasonik Mesafe Sensorii

2cm'den 400cm'ye kadar 3mm hassasiyetle 6lglim
yapabilen bu ultrasonik sensoér gesididir.

Uzaklik okuma, radar ve robot uygulamalarinda
kullanilabilir.

Toprak Nem Sensorii

Topragin igerisindeki nem miktarini veya ufak
Olgekte bir sivinin seviyesini lgmek igin
kullanabileceginiz bir sensordir. Nem olger problar
Ol¢lim yapilacak ortama batirilarak kullanihr.
Topragin veya igine barilan sivinin meydana
getirdigi direngten dolayi, prob uglari arasinda bir
gerilim farki olusur.
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Ses Sensdrii Kart

Ses sensorli kart, Uzerinde mikrofon bulunan ve
ortamdaki ses seviyesine goredijital ¢ikis veren bir
karttir. Bir el girpmasini veya bir kornayi; ani ve yiiksek
sekilde gikan bir sesi veya ortam gurultisini strekli
olarak okuyabileceginiz kart Gzerinde
potansiyometre yer almaktadir.

Servo Motor

Tower Pro SG90 kiiglik mekanizmalariniz igin ideal bir
servo motordur. Her marka uzaktan kumanda
alicilarina tam uyumlu olup RC araclarinizda
kullanabilirsiniz. Bunun yani sira birgok
mikrodenetleyiciden alabileceginiz PWM sinyali ile
kendiyaptiginizrobot projelerinizde de kolaylikla
kullanabilirsiniz.

SEUSUNNUNIINININ @

2x16 LCD Ekran

Arduino ve diger mikrokontrolcl projelerinizde
kullanabileceginiz kaliteli bir 16x2 (16 stitun, 2 satir)
LCD ekrandir. Yesil zemin Gizerine siyah yazi rengine
sahiptir. Arka LED aydinlatmasi mevcuttur. 5V gerilim
ile gahsir.

MQ-2 Gaz Sensori

Sensor, taslyici karti ile birliktedir. 5V gerilim ile ¢alisir
ve dijital (TTL seviyesinde) ve analog gikislara sahiptir.
Boylelikle Arduino ve diger mikrokontrolculeriniz ile
kolaylkla kullanabilirsiniz.

e
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Rc522 RFID NFC Modiilu

Kart ve Anahtarlik Kiti RC522 RFID karti, NFC
frekansi olan 13,56 MHz frekansinda galisan tagler
izerinde okuma ve yazma islemeni yapabilen, disik
glic tiiketimli, ufak boyutlu bir karttir.Arduino basta
olmak tzere bir cok mikrodenetleyeci platformu ile
beraber rahatlikla kullanilabilir.
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Lehimleme Seti

Lehimlerimizi yapacagimiz tim ekipmanlari

barindirmaktadir. Sonraki sayfalarda detayl

kullanimlari anlatiimaktadir.
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Robot Seti

Robot Sasesi, L298n Motor siiriicli, 6v 250 Rpm DC
motorlar ,tekerlekler,pil yatagi,vida ve somunlari
barindirir.

DT-830D Multimetre

Basit yapisi ve uygun fiyatiyla oldukga kullanish bir
Urudindar. DC gerilim 6lgimi, AC voltaj 6lgimd,
direng Olglim, transistor Olglimi ve kisa devre
kontroll gibi bir cok temel uygulamayi
gerceklestirebilirsiniz. Diyot 6l¢iminde buzzer
ozelligivardir.




Lehim Yapma

Lehim Nedir? Lehimleme Nedir?

Lehim, kalay ve kursun maddelerinin karisimindan olusan iletken bir alasimdir. Lehimleme, iki
veya daha fazla metalin birlestiriimesi islemidir. Bu islemde iki veya daha fazla metal parganin
uclari, cok yiiksek sicaklikta eritilmis lehim ile birbirlerine tutturulur.

Good joint Bad joint

(volcano shaped) (dry joint)

Copper tracks

e N

Shiny solder Dull solder
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PCB or
stripboard

Component
lead

Component

Yapilan lehimin kaliteli veya kalitesiz oldugu goriinisinden de anlasilabilir. Lehimin
kalitesinde kullanilan lehim ve lehimleme ekipmanlarinin yanisira lehimin nasil yapildig
onemlidir.

Yukaridaki gorselde bir direncin devre kartina lehimlendigini gorebilirsiniz. Kaliteli lehimlenen
kisim parlak ve dizgiin bir gorlinise sahipken, kalitesiz lehim donuk ve mat bir gériinime

sahiptir, hatta lehim yapildiktan sonra ¢ok kisa siire icerisinde bile catlaklar meydana
gelebilmektedir.

iyi lehim yapilmayan pargalar kisa siirede birbirlerinden ayrilma riski tasirlar. Bu tip lehimlere
soguk lehim de denmektedir.

Soguk Lehim Ornegi
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Lehim yapmadan 6nce setimizin icinde bulunan lehim malzemeleriniinceleyelim.

Havya

40W glicindeki bu havya yardimiyla devrelerinizi
kolayca ve sorunsuz bir sekilde lehimleyebilirsiniz.
Sikisirmaliince havya ucuna sahiptir.

Lehim Teli

Elektronik devrelerde elamanlarini ve tellerini
birbirine tutturmak amaciyla belirli sicakliklarda
eriyebilen tellerdir.

Lehim Pastasi

Lehim pastasi, lehimleme islemlerinde kusursuz,
hatasiz bir lehimleme yapmak igin gereken
malzemelerden bir tanesidir. Tum projelerinizde
glivenle kullanabilirsiniz.
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Lehimleme Neden Onemlidir ?

B Yeni yapilan devrelerin ¢calismamasina neden olan
arizalarin % 40’tan fazlasi lehim hatalarindan
olusur. Bunlara 6rnek olarak tasan lehim, ici bos
(haval) lehim ve temas etmeyen lehim tirlerini
sayabiliriz.

Tasan lehimde, lehim kaplamasi gereken alaniasip
yanindan gecen baskili devre yollarina yapisip iki
hat arasinda kisa devre yada direnc yaratir. ici bos
lehimde, havya parcayi tam isitamadan havyanin
ucundan akan sicak lehimle kaplanirsa lehim
parganin ayagina tam yapisamaz ve arasinda hava
tabakasi dolayisiile yalitkanlk olusur.

Temas etmeyen lehimde, kullanilan
pasta ya da regine yanarak parganin
Uzerinde bir filim tabakasi olusturur ve
lehim bu tabakanin Uzerinde kaldig
iciniletim saglanamaz.Soguk ya da asiri
Isitmaile bozulmus lehimlerdeise ariza
devre kullanilmaya basladiktan bir siire
sonra titresim ya da gevre sicakhgi ile
ortaya ¢ikar ve bulunmasi zordur.
Hatta bazen soguk lehim, yiksek akim
gecen noktalardaki asiri 1sinmadan
dolayi baskili devre yollarinda hasara
nedenolur.

iyi Lehim Nasil Yapilir ?

iyi lehim yapmak i¢in bol pratik yapmak, ama daha énce de dogru olan yolu 6grenmek gerekir.
Buyazida size dogru kabul edilen yollardan birini anlatacagiz.

Once birkag giivenlik dnlemini hatirlatalim;

e Hig bir zaman kullandiginiz havyanin metal bélimine ya da ucuna dokunmayin. O bolgede
sicaklik 400°C civarinda olduguicin tehlikeli derecelerde yaniklara sebep olabilir.

e Havyanin sicak olan metal béliminin ya da ucunun havyanin elektrik kablosuna
degmemesi icin dikkat edin. Canh kablonun lzerindeki plastik yaliim eriyip ciplak tel ortaya
cikabilir ve carpma veya kisa devreye neden olabilir.

e Kullanmadiginiz zaman havyanizi havya ayagina koyun. Béylece havyanin saga sola degip
hasar vermesini dnlemis olursunuz. Asla havyayl ucunun havada duracagini varsayip
¢alistiginiz masanin Ulzerine koymayin, en iyisi ise havya ayagl almadan lehim aletini
kullanmaya baslamayin.

e Lehim yaptiginiz yerde havalandirma olmasina, ya da en azindan hava akimi olmasina dikkat
edin. Lehimleme sirasinda gikan gazlar asiticerir ve biriktiginde saglik icin zararli olabilirler.

e Lehimleme isiniz bittiginde ellerinizi yikayin. Elinize lehimleme sirasinda ¢ikan gazlar veya
zehirli bir madde olan kursunun kalintilari yapismis olabilir ve elinizi yliziinlize ya da agziniza
surdiglinizde bu zehirli birikintileri deriyoluile veya yutarak alabilirsiniz. 3




Lehim Yapma

Artik lehim yapmaya baslayabiliriz:

¢ Havyayi elinizde bir dolmakalem tutar gibi metal kisimlarina degmeyecek sekilde ortasindan
tutun. Bunuyaparken sanki havyanizile bir kagit Gzerine imzanizi atacaginizidiistintin.

e Havyanin ucunu lehim yapacaginiz noktaya degdirin. Bunu yaparken havyanin ucu
lehimlenecek iki pargaya da, 6rnegin parganin tel ucu ve baskili devredeki bakir adacik, ayni
andadegip isitmali. Bu noktada ucu bir kag saniye tutup parcalariisithktan sonra...

e Birlesme noktasina lehim telini yavasca itin. Parcalar tam olarak isindi ise lehim eriyerek
pargalarin etrafini sararak baskili devrelerde koni sekilini agik tellerde ise yuyarlak top seklini
almalidir. Unutmamaniz gereken lehimi pargalarin Gzerinde eritmenizdir, havya ucunda degil.
Havya ucunu lehim lzerinde fazla tutarsaniz lehim oksitlenmeye baslayip matlasir ve soguk
lehim dedigimiz olaya benzer bir etki ortaya ¢ikar.

* Once lehim telini, hemen ardindan da havya ucunu parcalari sarsmadan geri cekin. Parcalari
veya baskili devreyi, yani lehimlenen kitleyi oynatmadan 6nce lehimin iyice soguduguna
eminolun.

e Yaptiginiz lehimi yakindan inceleyin. iyi yapilmis bir lehim piril piril bir yiizeye sahip olur. Sekil
olarak da daha 6nce belirttigimiz gibi baskili devreler lizerinde konik acik tellerde ise top
seklinialir. Eger degilse parga uclarini tekrar isitip lehimlemeniz gerekir.

Bir devre yaparken hemen lehim yapmaya baslamak aslinda dayanilmaz bir dirttidir ama iyi
bir lehim yapabilmek igin sadece lehimlemeyi bilmek yetmez. Ayni zamanda sistemli olmak
gerekir.

Onunigindeise baslamadan 6nce bazi seylerigézden gecirmek gerekir. Sirastile;
1.Yapacaginizdevrenin semasiniiyice inceleyip anlamaya galisin.

2. Parga listesi ile elinizdeki pargalari karsilastirarak eksik yada yanlis parga olup olmadigini
irdeleyin.

3. Bakirli pertinaks tzerine lehim yapacaksaniz 6dnce bakir yiizeyin okside olmamasina dikkat
edin. Eger kir yada oksitlenmis noktalar varsa once bulasik teli ile oksitlenen noktalari ovarak
temizleyip ardindan asetonlu pamukile bakirin ylizeyiniiyice temizleyin.

4. Lehimleyeceginiz parcalarin ayaklarinin temiz ve oksitlenmemis olduguna dikkat edin. Ben
parcalarin ayaklarini temizlemek icin dis fircasi biyukligiinde olan tel siet fircasi
kullaniyorum. Bu firgayi ayakkabicilardan temin edebilirsiniz.

5. Lehimlemeye baslamadan 6nce pargalarinizin isiya ne kadar dayanikli olduklarina dikkat
edin. Ornegin plastik karkas iizerine sarilmis bobinlerde havyayi uzun siire tutarsaniz isi tel
izerinden akarak plastik karkasin sekilini bozabilir. Bunun gibi bazi pargalarda da kullanilacak
enylksekisidegerleribellidir.

6. Parcalarin ayak yonlerini tanimlayin ve devrenize nasil monte edilecegne baslamadan dnce
karar verin. Béylece yanlis yonde takilan parcalarin hasar gormesini 6nlemis olursunuz.



Lehim Yapma

Pertinaks

Prototip devre elemanlarinizi (izerine
lehimleyip cesitli uygulamalar yapabilirsiniz.

ilk lehimimizi yapmak igin bir devre kuralim. Profesyonel hayatta bir devre lehim asamasina
gecmeden Once onlarca teste tabi tutulur lehimleme galismadan énceki son agsamadir ¢iinki
ve lehimleme yapildiktan sonra devre (izerinde islem yapmak oldukea glictdr.

Simdi set iceriginde bulunan malzemelerimizden bir devre kuralim. Ben devre kurarken
asagidakiadimlarisirayla uygularim size de bunu tavsiye ediyorum.

1) Devre ve Malzemelerin Belirlenmesi

2) Similasyon Calismasi

3) Malzemelerin Saglamlik Kontroli

4)Breadboard Uzerinde Test

5) Lehimleme ve Calistirma

Bu adimlari sirayla takip edelim . Devremiz basit elektronik devresi yani butona basinca yanan
led uygulamasi olsun. Kullanacagimiz malzemeler pil buton led ve direngler. Devreyi
belirledikden sonra hakim oldugunuz bir similasyon programinda
(proteus,multisim,thinercad vs..) devremizi tes edelim.

e R2 5':'6.

T BAT1
{6V

D1
LED-BLUE

D1

LED-BLUE




Lehim Yapma

Simlasyon programlarinin 2 tanesi ile yaptim ve ekran gorintilerini ekledim sizler hakim
oldugunuz herhangi bir simiilasyon ortaminda devrenizi kurup test edebilirisiniz.Testlerimiz
olumlu olduguna goére malzemelerimizi hazirlayip Digital Multimetremiz ile test edelim.
Oncesinde biraz multimetreden bahsetmek istiyorum.

Multimetre Nedir?

1) Uriin Bilgileri
Bu dijital cihaz miihendislerin, teknisyenlerin, servislerin ve hobi
amagli kullanacak amatorlerin kullanimina uygun bir cihazdir.

UYARI

e Cihazi kullanmadan 6nce kullanim kilavuzu dikkatlice okuyup anlayiniz.

e Kilavuzdan faydalanmakigin yaninizda bulundurunuz.

e Cihazi sadece kilavuzda tarif edilen amaglarigin kulaniz.

e Kendinize ve cihaza zarar vermemekicin bitlin glivenlik talimatlarini okuyun ve uygulayin.
2) Kullanim:

Oncelikle elektrik sokunu veya alete zarari engellemek icin toprak tistiinde 500Voltu gecen
gerilimi 6lgmeyiniz.

Aleti kullanmadan 6nce problari, konektorlerive izolasyonu kontrol ediniz.

2.1) DC Voltaj Ol¢iimii:

1) Kirmizi probu “Vohm mA” jakina, siyah probuda COM jakina takiniz.

2) Aralik anahtariniistenilen DCV pozisyonuna getiriniz. Olgiilecek voltaj bilinmiyorsa anahtari
en ylksek araliga ayarlayiniz ve tatmin edecek okuma degeri bulana kadar kademe kademe
distrintz.

3) Problarin ucunu élceceginiz yerlere dokundurun.

4)Voltaj degeri ekranda goriilecektir.

2.2) DC Voltaj Ol¢iimii:

1. Kirmizi probu “Vohm mA” jakina, siyah probuda COM jakina takiniz.

2. Aralikanahtariniistenilen ACV pozisyonuna getiriniz.

3.Problarin ucunu dlgeceginiz yerlere dokundurun.

4.\Voltajdegeriekranda gorulecektir

2.3) DC Akim Ol¢liimii

1. Kirmizi probu “Vohm mA” jakina, siyah probuda COM jakina takiniz.(200mA ve 10A
arasindaki 6l¢climlericin kirmizi probu 10 A jakina takiniz.)

2. Aralikanahtariniistenilen DC Akim pozisyonuna getiriniz.

3. Problarin ucunu dlgeceginiz yerlere dokundurun.

4. Akim degeri ekranda gorulecektir

2.4) Direng Olglimii:

1) Kirmizi probu “Vohm mA” jakina, siyah probuda COM jakina takiniz.

2) Aralik anahtariniistenilen OHM pozisyonuna getiriniz.
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Lehim Yapma

ilk 8nce multimetremi kisa devre konumuna alip
ledimin saglamligini kontrol ediyorum. Ledin art
bacagina (uzun bacak) multimtremin kirmizi
probunu ledin eksi bacagina (kisa bacak)
multimetremin siyah probunu degdirerek ledimin
yanip yanmadigini kontrol ediyorum.

Direnglerin Uzerindeki renk kodlari onlarin
degerlerini verir bize ama bu renkleri okuyamiyor
veya bilmiyorsak multimetremiz lzerinden
kolayca 6grenebiliriz. Direncimizi alip
multimetrenin proplarina degdiriyoruz rastgele
¢inkl direnglerin yoni yoktur. Multimetremizi
ohm konumuna getirip direncimizin degerini
okuyoruz.

Son olarak gi¢ kaynagimiz 1 dlgmek igin
multimetremizi V(voltaj) kismina getirip pillerden
aldigimiz degeri okuyoruz. Burada eger problari
ters tutarsak eksi(-) deger gorecegiz. Bu sekilde
hatali devrelerde arti veya eksi hathida anlamis
oluruz.

Olclimlerimiz bittigine gére devremizi kuralim.
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Devremizi tamamladik lehimleme yaptigimizda istedigimiz kadar calisma alanimizi
kiclltebiliriz.




Otomatik Gece Lambasi

Gerekli Malzemeler
-ArduinoUno

-2adetLED

-Ldr

-10k 330R direng

- Yeteri kadar jumper kablo

Calisma masamizda aksam saatlerinde otomatik olarak yanan ledler tasarlamak istiyoruz. Bu
sayede aksam olunca ledlerimiz otomatik olarak yanicak bizi calismaya tesfik edecektir.

Once biraz Idr'nin calisma prensibinden bahsedelim. Uzerine diisen 151k siddeti ile ters orantili
bir calisma prensibine sahiptir. Yani Uzerine disen isik siddeti arttikga sahip oldugu direng
degeri azalir, 151k siddeti azaldikga sahip oldugu direng degeri artar. LDR’ler sahip olduklari
direng degerlerinin degismesi ile bir anahtarlama gorevi goriirler. Bagka bir agidan bakacak
olursak bir optik sensor gorevi de gérmis olurlar. Asiri 1si altinda bozulmaktadirlar
(Maksimum: 60 °C).

Devremizde Idr 'den okudugumuz degeri bir kosul icerisine oda karanlik oldugunda ledlerimizi
yakacagiz. Devremiziasagidaki gibi kuralim.

Devre Kurulumu

fritzing

Ledlerimizin uzun 6murld olmasi igin 220 ohm'luk direngler kullaniyoruz. Ldr igin 10K direng
kullaniyoruz. Devremizin kurulumunu yaptigimiza gére kodumuza gegebiliriz.
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Otomatik Gece Lambasi

Kodun tamamina kare kod
yadakisalink lizerinden
ulasabilirsiniz.
https://www.kisa.link/PwfK

Ortam isik siddetini gérmeniz icin kodu yiikledikten sonra seri ekranda isik siddetinin degerini
gorebilirsinizbu degere goére asagidaki kod blogundaki degeri degistirebilirsiniz.
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Otomatik Gece Lambasi

Kompenantleri evimize montajlamadan Once tiim devreleri dnce test edip breadboard
lizerinde kurulumlarini gerceklestiriyoruz.

Ldr Gizerine 1sik dlismeyince yani hava kararinca ledler yanacaktr.
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Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii

Kitimizde kullandigimiz kompenantleri ufak saksilarin disinda gercek hayatta bah¢cemizde ve
evimizde de kullanabiliriz.

Bu projemizde bunu 6grenmis olacagiz. Toprak nem sensériimizden topragin icerisindeki
nem degerini 6grenip buna bagl olarak rélemizi calistiracagiz.

Roéleyi burda kullanmamizin amaci bahge ,tarla veya sera gibi yerlerde 220V'luk bir su motoru
ile sulama sistemini nasil aktif edebilecegimizi gdstermektir.

Gerekeli Malzemeler:
-ArduinoUno

-Toprak nem sensori
-Role

- Yeteri kadar jumper kablo

Devremizi kurmadan dnce elemanlarimizi biraz tantyalim.

Toprak nem sensoéri, topragin icerisindeki nem miktarini veya ufak olcekte bir sivinin
seviyesini 6lcmekicin kullanabileceginiz bir sensérdr.

Nem olger problar 6lgiim yapilacak ortama batirilarak kullanilir. Topragin veya igine batirilan
sivinin meydana getirdigi direngten dolayi, prob uglari arasinda bir gerilim farki olusur. Bu
gerilim farkinin buydkligiine gore de nem miktari olcilebilir. Topraktaki nem orani arttik¢a
iletkenligi de artmaktadir. Kart lzerinde yer alan trimpot sayesinde hassasiyet ayari
yapilabilmektedir.

Role, duslik akimlar kullanarak yiksek akim ¢eken cihazlari anahtarlama gorevinde kullanilan
devre elemanidir. Kisaca ¢alisma prensipleri: rélenin bobinine enerji verildiginde
miknatislanan bobin bir armatiirii hareket ettirerek kontaklarin birbirine temasini saglar ve
devredeiletim saglanmisolur.

Suan biz sadece rélenin ¢calismasi icin gerekli enerjiyi saglayacagiz. Yani 5V ile calisacagiz. Eger

siz rélenin gikisina su motoru lamba gibi 220V ile ¢alisan bir {irlin yerlestirecekseniz 6ncelikle
roleyiizole ettiginizden emin olun.
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Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii

Devre Kurulumu

~ 0w T mm
R} 2

DIGITAL (PUI

Role 1

Nem 1

JOSU3S 3JN3STOl TTOS

fritzing

18




¢

Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
lizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

() {
olcum sonucu = (toprak) ;
|
(clcum sonucu) ;

(olcum sonucu <=400) {

[ C i
o S

Topragin nem degerini gérmeniz icin kodu yikledikten sonra seri ekranda topragin nem
degerinigorebilirsinizbu degere gore asagidaki kod blogundaki degeri degistirebilirsiniz.

(olcum sonucu <=400) {




Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii .

Toprak nem sensoriimiizi bir topraginigerisine sabitliyoruz ben bir saksi kullandim.

Daha sonra devremizi kurup toprak nem sensériiniin degerine gore rélemizin aktiflestigini
gozlemliyoruz.




Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii

Devre Semasi

JII 209T W1

..............................
..............................
------------------------------
..............................

fritzing

Réle baglantisi agsagidaki gibidir.
VCC=>VCC

GND=>GND

SIGNAL=>5
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Toprak Nem Sensorii ile Role Kontrolii

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
lizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

lcd(0x3f, 1€, 2)

)DHT11.
{9, 1):

YDHT11.

(DHT11.

12C modillerimizin farklilik gbstermesiyle beraber eger kodu yiklediginizde Icd ekraniniza
yazilar gelmiyor ise asagidaki kod satirinda Ox3f yerine 0x27 yaziniz.

Ben sicaklik degerine gore sicaklik 35 derecenin lizerine gikinca rélenin ¢alismasini istedim siz
dilerseniz nem degerine gbre veya hem sicaklik hem nem degerine gore rdlenizi kontrol
edebilirsiniz.




Duman - Gaz Sensori

Bu projede Gaz sensoriinden gelen veriler sayesinde ortamin gaz ve duman seviyesini
olcebileceksiniz, belli seviye Uzerinde buzzer ¢alisacak. Bu sayede tehlike durumun dnceden
anlayimidahale edebilecegiz.

Gerekli Malzemeler:

e ArduinoUno

e 2adetLed

e 2 adet 220 ohm Direng
e MQ2 Gazsensoru

® Buzzer

e Jumper Kablolar

Kitimizle beraber gelen kirmizi ve yesil ledlerimizide olaya dahil edip daha efektif bir proje
yapalim. Eger gaz seviyesi ylksek ise hem buzzer aktif olsun hemde kirmizi ledi yakalim. Eger
gaz seviyesi dlisik(normal) ise buzzer pasif durumda kalip yesil ledimizi yakalim bir problemin
olmadigini gbstermis olacagiz bu sayede.

Hadi devremizikuralim.

Devre Semasi

fritzing

Gaz Sensorlimiizi istersek analog istersek digital olarak baglayip kodlayabiliriz. Ben analog
kisimitercih ettim.

Devremizi kurduysak kodlarimiza gegebiliriz.




TI_ Y ] : | H

2 Duman - Gaz Sensérii

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
tlizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

ledl
ledZ2
buzzer

5ensor

deger= : (nO) ;
(deger) ;
(deger>250) {

Gaz sensorliniin degerini gérmeniz icin kodu ylikledikten sonra seri ekranda gaz degerini
gorebilirsinizbu degere gore asagidaki kod blogundaki degeri degistirebilirsiniz.




Otomatik A¢ilan Garaj Kapsisi

Yaptigimiz projeler temsilidir sensorlerin kullanimini 6grenmek igindir. Sizler projelerinizde
farkli uyarlamalar yapabilirsiniz.

Aracimiz garaj kapisina yaklastiginda otomatik olarak kapiyr agan sistemi yapacagiz. Arabayla
garaj kapisina kadar gelip aragtan inip kapiyt agmak gliniimiz teknolojisine pekte yakismayan
bir eylem olur veya bir kumanda ile agmak icin kumandayi aramak algilamasi icin bazen
sekilden sekile girmek gokta istenen bir durum degildir.

Biz bu devremizde bir ultrasonik mesafe sensori kullanacagiz mesafemiz 30 cm in altina
gelince servo motorumuzu 90 konumuna getirip aracimizi park edebilecegiz. Sonug olarak bir
protatip yaptigimiz icin servo motor daha efektif olacaktir. Ama dilerseniz tente seklinde bir
garaj tasarlayip step motorilede yapabilirsiniz.

Kollarisivayip devremizikuralim.

Devre Kurulumu

fritzing




Otomatik Agilan Garaj Kapsisi

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
lizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

Myservo;
trig
echo =

sure;

mesafe;

(9600) ;
Cbrze ;
(echa |,

MysSeIrvo.

sure =
mesafe = (sure/2)

(mesafe) ;

NysServo. =T =
(30000) ;

{
Myservo.



Otomatik Agilan Garaj Kapsisi

Devremizi kuralim ve mesafe sensoriimiiziin degiskeni 30 cm nin altindayken servonun agisini
gozlemleyelim.

23 24 25 26 21 28

292

=
<
s
¢}
Z
=)
21
v}

Mesafe sensoriiniin 6nine herhangi bir engel koydugumuzda yani mesafe degiskenimizi 30
cm nin altina ¢ektigimizde servo motorumuzun agisinin degisimini gézlemleyelim.
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RFID Kart Sistemleri

Artik neredeyse tim apartman kapilarinda gérdigimiz ve oldukga pratik olan rfid kart
sistemlerini bizde projemize dahil edelim. Rfid kart sistemlerini kimlik olarak dustnebiliriz.
Nasil bir kimligimiz var ve biz hayatimizdaki tim islemleri oradaki bilgilerimizle yapiyosak rfid
kartlardada bir ID var ve bu ID gore belliislemler gergeklestirebiliyoruz.

Sik kullanim alanlarindan bir hastahanelerdir doktor hemsire veya hastahane personeli pratik
olarak odalara girmek icin kullanir ve onlarin disinda yetkisi olmayanlarin girmesini
istemedikleriicin bu sistem hastahanelerigin bigilmis kaftandir.

Ozellikle biiyiik sehirlerde otobiis kart1, kent kart gibi kart isimleriyle muhattap olmusuzdur.
Burda yine bizim kendi ID miz lzerine bilgiler girilir ve Rfid sisteme okutunca islemler

gerceklestirilmis olur. Bunun gibi onlarca 6rnek sayabiliriz.

Biz devremizde evimize girmek bu sistemi tercih ettik. Siz bunu bir kasa olarak diistinebilirsiniz
veya herhangi bir kilit sistemine entegre edebilirsiniz.

Hadibaslayalhm.
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fritzing




: l RFID Kart Sistemleri ! :

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
lizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

] = {160,90,101,86,201};
izin = :

izin=

(rfid.isCard())
(rfid.readCardSerial())

(

(rfid.serNum[0

( )i
(rfid.serNum[1]);
( )i
(rfid.serNum[2]) ;
( %z
(rfid.serNum[3

( ):

(rfid.serNum[

(rfid.serNum[i]

izin =

SEervo.

rfid.halt():

Kodda degistirmemiz gereken kisim asagidaki kisimdir. Kendi kart ID nizi Serial ekrandan
6grenip degistirmelisiniz.




RFID Kart Sistemleri

Dogru Rfid kartimizi okutunca giris izni verileceginden servo motorumuz 90 dereceye
gelecektir.
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Bluetooth Kontrollii Robot

Robotumuzun asamalarina baslamadan 6nce size REX Mobil uygulamamizi tanitmak
istiyorum.Mobil uygulamamiz tzerinde 6 adet farkh uygulamayi calisirmamiza imkan
saglayan bir platformdur. Biz burda ilk uygulamamiz olan Bluetooth Kontrollii Robot
uygulamasina girip robotumuzu calistiracagiz. Mobil uygulamayi kodlarla beraber indirip
Android cihaziniza kurabilirsiniz.

Bluetooth RC Car




Bluetooth Kontrollii Robot
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Bluetooth Kontrollii Robot

Sasemize motorlari taktiktan sonra tekerleklerin montajini yapalim . Daha sonra
robotumuzun hareketlerini kolaylastirmasi icin sarhos tekerlegimizi araliyicilar yardimiyla
saseye montajlayalim.

Sasemize uzun aralayicilarin montajini yapalim. Daha sonra motor sirlcinin montajini ve
devre semasindaki gibi kablo baglantilarinin montajlamasini yapalim. Pil baglantisini ve
bluetooth baglantisiniarduino uno lizerine yapip devremizin montajini bitirelim.

Artik robotumuz kod yiliklemeye hazir halde kodumuzu yikleyip robotumuzu g¢alistirahm.
Kodu yiiklerken bluetooth modulinin glic kismini cikartmayi unutmayin.
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Bluetooth Kontrollii Robot

Kullanilan Malzemeler :
-ArduinoUno

- Bluetooth Modiill
-L298N

- Batarya

-Robot Sasesi

-Jumper Kablolar

Devre Kurulumu

AAA Battery h“l |

Assnreg vvy : 5

AAA Battery L (

Assnieg vvv UU

fritzing
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Y Bluetooth Kontrollii Robot . :

Kodun tamaminakare kod ya da kisa link
lizerinden ulasabilirsiniz.

https://www.kisa.link/PwfK

(pinsol, H (pinsag,

check () ; (det
(pinileri, ; (pinsol, ) idet = check() ;]
(det == )
(pingeri, 2 (pinsag, );det = check();}
fdechE
(pinsag, ) idet = check();
(pinsol, ) 7det = check();}

(pingeri, HS (pinsol, 3 (pinsag, );det = check();}

(dataIn =
determinant =

(dataIn

(datain =
[Heterminant =
(datain =

[eterminant =

(dataIn

[Heterminant =

determinant;
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